Robotika gyakorlat

3. 0ra

RobotStudio Online tabjanak ujbdli attekintése, online izemmad kiprébalasa
(bejelentkezés, irasi jog kérése, program feltdltése és futtatasa)
Uj szerszam létrehozasa
o szerszam (ceruza) modellezése: henger + gula, unio, szin
o Uj szerszam létrehozasa a modell alapjan, TCP megadasa
o szerszam csatolasa a robothoz
o robot mozgatasa (joint, linearis, rotaciés)
szerszam definidlasa a robottal
o FlexPendant-on: ABB menu -> Jogging -> Tool -> New -> OK -> frissen
létrehozott tool kivalasztasa -> Edit -> Define -> Pointok kdzll valasztas ->
mozgatas -> Modify Position (ezt mind a 4 Pointra) -> OK
egy fix pont keresése
a pont megkozelitése 4 kuldénbdzé iranybol
mentés
a szerszam kiprobalasa
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